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Nuage de points …

• Un nuage de points est un ensemble de points de données dans 
un système de coordonnées à trois dimensions. 

• Ces points se définissent en général par les 
coordonnées x, y et z et servent souvent à représenter la surface 
extérieure d'un objet. 

• Un numériseur balaie une surface extérieure dans ses trois 
dimensions pour en générer un nuage. 

• Ses faisceaux prennent des mesures à un grand nombre de points 
d'une façon automatique pour produire le nuage sous forme de 
fichier de données.
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La technologie utilisée par le numériseur LS300 est basée sur le LIDAR et le SLAM

Le SLAM (Simultaneous Location and Mapping) consiste à localiser chaque scène ou 
nuage de points, vis-à-vis des données relevées précédemment.

Le SLAM est donc défini comme le problème de la construction d'une « carte » en même 
temps que la localisation du numériseur dans ce plan
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1. Lorsque vous initialisez le système, 
l'algorithme SLAM utilise les 
données des capteurs et la 
technologie de vision par ordinateur 
pour observer l'environnement et 
faire une estimation précise de 
votre position actuelle.

2. Lorsque vous vous déplacez, le site 
SLAM reprend cette estimation de 
votre position précédente, recueille 
de nouvelles données à partir des 
capteurs, compare ces données 
avec les observations précédentes 
et recalcule votre position.

3. En répétant continuellement ces 
étapes, le système SLAM suit votre 
parcours au fur et à mesure que 
vous vous déplacez dans l’espace.
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SLAM est un processus 
complexe que l’on peut 
l'assimiler à la méthode des 
stations libres enchaînées en 
topographie. 

Un algorithme SLAM effectue 
ce type de calcul précis un 
très grand nombre de fois par 
seconde. 

En d'autres termes, un 
algorithme SLAM est une 
technologie sophistiquée qui 
effectue automatiquement 
une polygonale au fur et à 
mesure que vous vous 
déplacez.
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SinoGNSS LS300 LIDAR 

SLAM LIDAR ET 
CAMERA

INTRODUCTION 
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Rayon de balayage

Précision du point

Vitesse de balayage

Plage de balayage

Haute précision

Avantages du produit

120m

1cm

320,000 points par 

seconde

360°x285°
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Multi-plateforme 

Kit d’installation portable, sac à dos, drone, 

véhicule et drone …

Protection class Class I Laser Lines 16

Range 120m Scanning speed 320,000/s

FOV 360°×285° Solution method Hybrid Solution

Laser Sensor 1 Accuracy 1cm（Highest）

Positioning SLAM Working 
Temperature

-35-60℃

Running time 4 Hours Operative Mode LED Color Screen

Weight 1.35KG（Handheld） Internal Hard Disk 500G（Expandable）

Product Surface

Aviation aluminum 
(high protection, 

high anti-
interference)

Operation Mode key & mobile APP

Paramètres
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1.35Kg

Handheld Terminal

ComNav LS300

Produit léger

Produit léger

ComNav LS300 Terminal

portable Léger

Le poids du terminal portable est réduit 

pour vous aider à effectuer facilement la 

mesure et à ressentir la commodité d’une 

utilisation légère.

Avantages du produit
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4h

Working Time Around

ComNav LS300

Deux batteries

Batterie remplaçable à chaud

ComNav LS300 Two Battery

System

Il adopte une conception de redondance 

sans interruption de deux batteries, prend 

en charge le remplacement à chaud et le 

remplacement des batteries, et possède 

ce brevet technique (Brevet n° : ZL 2022 

2 0611635.5).

Avantages du produit
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ComNav LS300 More

realistic color point cloud

ComNav LS300 a une fonction de 

couleur de nuage de points plus 

excellente qui offre aux utilisateurs des 

effets de couleur immersifs clairs, des 

détails plus clairs, des couleurs plus 

vives et des effets plus réalistes. New Visual 
Experience

Color Point Cloud

ComNav LS300

Nuage de points de 

couleur

Avantages du produit

Nouvelle expérience visuelle
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In-host Solver 
Technology

Support 

ComNav LS300

Traitement des 

données

Le LS300 dispose d’une 

technologie de résolution hybride 

unique qui peut effectuer le post-

traitement des données 

précédentes pendant la 

numérisation. 

Les données collectées de haute 

précision sont plus rapides et plus 

efficaces que jamais.

Solution hybride HSL

Avantages du produit
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Processus de point d’ancrage

ComNav LS300 Procédé de point

d’ancrage unique

Afin d’assurer la précision et la stabilité des 

données de balayage pour les scènes intérieures 

et extérieures avec de grandes portées, de faibles 

caractéristiques et une difficulté élevée, la 

fonction de solution de point d’ancrage unique 

de ComNav peut le gérer sereinement. Pendant 

le post-traitement des données, entrez les 

coordonnées absolues des points de contrôle pour 

la solution, et les points de contrôle peuvent 

effectuer un ajustement global des données sur 

les données pour obtenir des données de 

résultats de balayage de haute précision.

Wide range and high 
accuracy

More Flexible

ComNav LS300

Processus de point 

d’ancrage

Avantages du produit
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Facilité d’utilisation

Le LS300 se pilote entièrement par un Smartphone ou bien le R60 de ComNav 
Technology à l’aide d’une application Android. Les récepteurs GNSS de ComNav 
Technology peuvent s’intégrer avec le LS300 14



Portable Sac à dos Support de voiture Drone
Le balayage à main levée convient 
aux tunnels miniers étroits, aux 
espaces souterrains et aux grands 
sites.

Le kit de sac à dos RTK se porte à 
l’arrière, adapté à l’extérieur et à 
d’autres scènes à grande échelle, 
obtenant directement des données 
de coordonnées absolues.

Le kit de montage de voiture est 
installé sur le toit du véhicule et 
effectue un balayage rapide des 
installations des deux côtés de la 
route.

Le kit UAV est compatible avec le 
DJI M300 pour le contrôle du 
balayage et l’affichage du travail sur 
la télécommande au sol.
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La gamme des récepteurs ComNav Technology

The ONE IMU RTK
Compact GNSS RTK 
IMU un seul bouton 
pour allumer et 
éteindre, idéal pour 
les chantiers de 
construction

N2 IMU RTK
Palm GNSS RTK 
Pour les travaux 
topographiques 
périodiques et 
les points de 
calages

N3 IMU RTK
GNSS RTK Pour les 
travaux topographiques 
et géodésiques avec 
interfaces multiples et 
batteries amovibles

VENUS IMU LASER
La canne est 
remplacée par un laser 
vert. Peut se placer 
aussi sur une canne. 
Travaux de voirie et 
levés rapides

MARS
LASER IMU RTK
Pour la 
topographie 
intense et sans 
limitation

2.800 € 4.500 € 5.500 € 3.500 € 6.500 €



2.500 € 15.000 €

LS300
Incluant le capteur, deux batteries, les 

câbles, le chargeur de batterie, la 
poignée, le logiciel LIDARWORK 

(License perpétuelle) et l’application 
LS300 sur Android 25.000 €

AXIS10 
Station Totale Motorisée avec embase, 
antenne BT Long Range, 2 x batteries et 
chargeur, câbles et coffret de transport

REMOTE
Tablette 
Android 
avec le 

logiciel, 
support 

sur la 
canne, 
prisme 
360° et 
canne 

de 
mesure

2 ans de garantie, 
formation gratuite, 

mise à jour des 
micrologiciel et des 
logiciel gratuite et 

support 24/7



MERCI POUR 
VOTRE 

INVITATION ET 
VOTRE ACCUEIL

Nous aimons 
passionnément ce que 

nous faisons et 
souhaitions le partager 

avec vous !

Prof. Joël van 
Cranenbroeck

CGEOS®
Rue du Tienne de Mont, 11
5530 MONT
www.cgeos.be
0474 98 61 93

http://www.cgeos.be/
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